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PROGRAMA DE DISCIPLINA
Disciplina: Mecatronica Codigo da Disciplina: EMC 337
Curso: Engenharia Mecanica Semestre de oferta da disciplina: 10°

Faculdade responsavel: Faculdade de Engenharia Mecanica
Programa em vigéncia a partir de: 2020 2

Numero de créditos: 04 Carga Horéria: 60 Hora/aula: 72

EMENTA

Introducdo ao Controle da Manufatura. Controladores Logicos Programaveis. Linguagem
de Programagdo dos CLPs. Comando Numérico Auxiliado por Computador. Sistemas
CAD/CAM. Instrumenta¢do: Sensores e Atuadores

OBJETIVOS GERAIS

® Propiciar condi¢des ao aluno de conhecer e utilizar instrumentos e sistemas de
instrumenta¢do visando o controle automatico de processos

OBJETIVOS ESPECIFICOS

® [nstrumentar sistemas mecatronicos
Programar Controladores Logicos Programaveis
® (Conhecer sistemas de CAD e CAM e de Controle Numérico

CONTEUDO

UNIDADE 1 - Introdugio a engenharia de automacao
1.1Conceitos

1.2 Arquitetura da automacao industrial.

1.3 Redes de comunicacao digital

1.4 A engenharia de software na automacao

1.5 Variedades de automagao

UNIDADE 2 - Automagao: hardware e software

2.1 Controladores programaveis

2.1.1 Histoérico

2.1.2 Arquitetura

2.1.3 Especificagdes de controladores programaveis

2.1.4 Introducao a linguagem de programagao

2.2 Linguagens de programacao dos controladores programaveis.
2.2.1 Linguagem de diagramas de contato (Ladder)

2.2.2 Linguagem Grafset

2.3 Sistemas supervisores e interface homem-maquina (IHM)
2.3.1 Atividade dos operadores

2.3.2 Planejamento do sistema supervisorio

2.4 Redes de comunicagao

2.4.1 Sistemas distribuidos
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2.4.2 Redes abertas

2.4.3 Classes de redes

2.4.4 Operagao das topologias das redes
2.4.5 Modelos de transferéncia de dados

UNIDADE 3 - Sistemas hidraulicos e pneumaticos

5.1 Caracteristicas de sistemas hidraulicos e pneumaticos

5.2 Aplicabilidade, vantagens e desvantagens da automagdo Eletropneumatica e
Eletrohidréulica

5.3 Principais sistemas de atuacdo pneumaticos e hidraulicos

5.4 Estrutura global dos sistemas hidraulicos e pneumaticos e sua ligacdo com CLPs

FORMAS DE AVALIACAO

Listas de exercicios

Avaliacdo continua da participagdo durante a aula
Avaliagao escrita

Trabalho em grupo/ apresentacdo de semindrios

BIBLIOGRAFIA BASICA

ALVES, J.L.L., Instrumentagdo, Controle ¢ Automagao de Processos. Ed. LTC, 2005.
PRUDENTE, F. Automagao Industrial — PLC: Teoria e aplicagdes. LTC, 2007.

MORAES, C. C., CASTRUCKCI, P. L. Engenharia de Controle Moderno. TC Editora, Sao
Paulo 2001

OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno. Prentice-Hall, 2005.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR

RUBIO, M. G. Curso de Introdugdo a Instrumentagdo em Engenharia - Modulo Basico.
Sdo Paulo, 2000

SILVA S. D. CNC: Programagdo de Comandos Numéricos Computadorizados. Editora
Erica. 2002

TOCCI, WIDMER. Sistemas Digitais Principios e Aplicagdes. 7° edicao.
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